
Таблица интегралов. 
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Общие формулы дифференцирования 
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Производные основных функций 
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Формулы понижения степени 
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Таблица иррациональных подстановок 
Интегралы вида ( )∫ ++ dxcbxaxxR 2, , где R  - рациональная функция. Подстановка dudx
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следующих трех типов. Подстановками из таблицы эти интегралы соответственно приводятся к интегралам вида ( )∫ dtttR cos,sin . 
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Таблица тригонометрических подстановок 
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Таблица основных замен 
Выражение, встречающееся в 
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